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Metodo di Gaspar Kani (1947): telai a nodi fissi
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Metodo di Kani: trave a sezione costante




Metodo di Kani: trave a sezione variabile




Metodo di Kani
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Metodo di Kani: appoggio esterno
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Metodo di Kani: incastro esterno
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Metodo di Kani
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Metodo di Kani (telai con travi a sezione costante)

M ik » M ki == momenti di incastro perfetto

7/1- , 71( ==> rotazioni effettive dei nodi

3
M ik ==> momento parziale di rotazione 'vicino” (al nodo i)

)
M ki => momento parziale di rotazione "lontano” (dal nodo i)
M i = 2 M ik => momento di bloccaggio del nodo i

H H
M j = 2 M ik => momento di rotazione del nodo i

’ )

M ik = K ik M [ ==> momento di rotazione dell’estremo ik

k,.‘k = /Oik Z/Oik ==> coefficiente di ripartizione per I'estremo ik

M ik = M ik + M ;k + M Z(f ==> momento di estremitd ik

2 M ik = 0 ==> condizione di equilibrio al nodo i

f,’k - — ( 1 /2) kik == fattore di rotazione all’estremo ik

M ;k = f,’k [ M e 2 M ;(,] => equazione fondamentale del kaniano






