
Equazioni di Bloch

trasformazione nel sistema d’assi 
rotante



Espressione delle equazioni nel 

sistema d’assi rotante
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N. B. Br è indipendente 
dal tempo

Si vuole ottenere 

la forma
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Matrice di trasformazione per rotazione di Matrice di trasformazione per rotazione di 

un angolo un angolo γγ attorno a z nello spazio 3 Dattorno a z nello spazio 3 D
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NBNB nel caso della trasformazione dal 
sistema del laboratorio al sistema d’assi 
rotante

γ= ωRFtγ= ωRFt
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Si è ottenuto:
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campo magnetico 

efficace nel sistema 

d’assi rotante


