
ESERCITAZIONI:
dati che verranno utilizzati

Labasedati per esercitazioniè costituitada:

1. GlobalDEMs:

ASTER(2011)

SRTM(2000)

2. Dativettoriali:

PuntiLiDARappartenential solosuolonudo(2006);

PunriGPSacquisitiper controlloaccuratezza.

3. Ortofoto:

Ortofoto contestualial voloLiDAR(2006)
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DATI VETTORIALI

http://irdat.regione.fvg.it/CTRN/ricerca-cartografia/
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DEM ς10m
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Assegnare coordinate in data frame per visualizzare la dimensione della cella

10m
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Hillshadea confronto: 10m vs 1m

1m

10m
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ASTER GDEM
GDEM (Global DEM) derivato da sensore satellitare ASTER (Advanced Spaceborne
Thermal Emissionand ReflectionRadiometer)
Risoluzione 30m (1 arcosecondo)

ISCRIZIONE al sito
Scelta nelle Browser collectiondi MAP IMAGERY
{ŜƭŜȊƛƻƴŀǊŜ ƭΩŀǊŜŀ Řƛ ƛƴǘŜǊŜǎǎŜ
Inserire la richiesta

https:// search.earthdata.nasa.gov/search?q=ASTGTM+V002
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ASTER GDEM
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SRTM

http://srtm.csi.cgiar.org/
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SRTM
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HILLSHADE
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HILLSHADE
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SLOPE in ArcGISin °
come lo ottengo?



SLOPE in ArcGISin °
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ESPOSIZIONE/ASPECT
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https://desktop.arcgis.com/en/arcmap/10.3/t
ools/spatial-analyst-toolbox/how-aspect-
works.htm

https://desktop.arcgis.com/en/arcmap/10.3/tools/spatial-analyst-toolbox/how-aspect-works.htm


ESPOSIZIONE/ASPECT
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Profilecurvature Standard curvaturePlan curvature

CURVATURE
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Importazione punti LiDAR, dominio di esistenza dei punti 
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Importazione punti LiDAR, dominio di esistenza dei punti 



Importazione file ASCII punti LiDAR
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In questo modo creo uno .shpa partire da un .txt!!



Nuvola di punti LiDAR
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±ŜǊƛŦƛŎƻ ƭŀ 59b{L¢!Ω ŘŜƛ ƳƛŜƛ Řŀǘƛ
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Dictates the shape of the area around each cell used to calculate the density value.

Lo strumento Calcolo densità consente di creare una mappa di densità a partire da featurepuntuali o lineari diffondendo 
nella mappa quantità note di alcuni fenomeni (rappresentati come attributi di punti o linee). Il risultato è un layerdi aree 
classificate a partire da quella meno densa a quella più densa.



±ŜǊƛŦƛŎƻ ƭŀ 59b{L¢!Ω ŘŜƛ ƳƛŜƛ Řŀǘƛ

The Point Density tool calculates the density of 
point features around each output raster cell. 
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Modifico la 
legenda e 
visualizzo i dati in 
maniera diversa.



Individuazione dei «data voids»
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Individuazione dei «data voids»
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