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Grandezze essenzieli per descrivere il
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spostamento variation e di posizione
velocité rapidité di spostamento
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Moto rettilineo uniforme moto di un oggett
in assenze di acceleratione
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Traiettorie é desiritta da tant piccoli spostamenti
success ivi lineari vettori
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Esercizio Progetto per une piste
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Acceleration digravité
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Es Tirando una pollina verticalmente
verso l alto sente considerate le
resistenze dell arie impieghere
pie tempo a satire verso il punt pit
alto oppure a sandere

Supponiamo che le persona che tire
he palline sia alte yo 1.80 m

e che il lancio avenge con velocite
iniziale v 35 km h Quant tempo
impiege a raggiongere it punto pit alto
Quant é laltezze raggioute Dope quanto temp
le pallina toccaTerre

Tig V Vo ft
Y q y go trot Igt

x

Nel punto pie alto 0 0

perché il moto inverte di direzione

O Vo gtrop trop To 8 37.8 1 2



Atop Yo t Vottop I gttop
g g m

0.99 S

Legge del moto

y y.lt é una parabola

o top t
t

tterre 4 0 Fredi T

c

0 I tucoO tterre Igtterre 2 grad

Fare
b I Iad

2 a _WIfy
2 15 s

se fosse partite da terre

yo o top V0
g

Herre Vogt 1.985 2 trop



La traiettorie é simmetrica
latterno al punto di massimo altezza


