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2 moto con acceleratione variabile
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ESEMPlo Moto circolare uniforme

Mato di un corpo su una traiettoria
circolare con velocité costante in modulo

Dato che I cambie direzione
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Tempo necessario a fare una rivoluzione
complete period T s
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FORLI
Finora abbiano studiato i moti senza

chiederci che cosa induce un corpo
a mu overs i ANE MATICA

Le parte delle meccanice che studio le
cause del moto DINAMIA

FORZA og ni causa esterna in grado
di modificare lo stato di quiet
to moto rettilineo uniforane di un Corpo

Un corpo non sottoposto a forze permanenelt
PRINCIPIO DI INERZIA
Inerzia proprietor dei corpi o tendenza a

permomere nel proprio stato di moto

ESEMI Forza elastica di una molle



corpo

F K T Leffe di Hooke
met J t oleformazione delle

moya costate molle delleposition
elastic di equilibria

N B Le forze so no grandezze vettoriali

Le forze si sommano e la risultante per
un corpo in quiete o in moto rettilineo uniformed
dene essere holla

E É O a o

Ume forze applicate ad un corpo varia le
sua Velocite causa una accelerazione

die.fi 9 zionedartientetopirtiotnde
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I É É m m massa inerziale

Modulo di one for ze si mi sure in Newton

Newton forza richieste per accelerate une

massa di 1kg a 1 M s2
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QUANTITA DI MOTO

I M E

Legge di Newton Émd off

Forza é proportionate alle variazione di

quantité di moto

Se Fat o E si conserve

conservation e della quantitédi moto

terzo principia della dinamica
principio di azione e reazione

Se due corpi interagiscono le forze esercitate
da uno sull alto so no

uguali in modulo e direzione
Ostap in verso



Est propulsione di tutti gli animali


