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Isaac Newton (1643-1727)

Fisica Generale 1 - Dinamica



Le leggi di Newton
Prima legge

Ciascun corpo persevera nel proprio Stato di quiete o di moto rettilineo uniforme, eccetto che
sia costretto a mutare quello slato da forze impresse.

Seconda legge

Il cambiamento di moto ¢é proporzionale alla forza molrice 1mpressa, ed avviene lungo la
linea retta secondo la quale la forza e Stata impressa.

Terza legge

Ad ogni azione corrisponde una reazione uguale e contraria: ossia, le azioni di due corpi
sono sempre uguali fra loro e dirette verso parti opposle.

Fonte: http://tesi.cab.unipd.it/45491/1/Francesco_Costa.pdf
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Le leggi di Newton ( principi dolle
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Forza normale
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Attrito dovuto a un fluido (resistenza)
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Attrito dO\éutO a un fluido (resistenza)
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Dinamica del moto circolare
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Dinamica del moto circolare
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3b Il prodotto vettoriale
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Il prodotto vettoriale
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(pseudo-)forza di Coriolis
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(pseudo-)forza di Coriolis
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