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Ci interessa trovare delle equazioni differenziali con

incognite quit che determinino il moto
del sistema in Q
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Prep Dato il sistema come sopra Allora le funzioni

qa A soddisfano le EQUAZIONI DI LAGRANGE
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Formalismo Lagrangiano può essere applicato anche

a problemi che esulano la meccanica in questi
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a Proiezione di un vettore I su base If di Tpa
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