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Soluzione

Quesito n. 1 [6/15]. Per la sezione in figura:
individuare la posizione del baricentro;
calcolare I'angolo d’inclinazione degli assi principali d’inerzia;
calcolare i momenti principali d’inerzia.

150cm

60cm 1I0CIITI

60cm

1|0cp1

\J

20cm

70cm

T10em

Momenti statici e baricentro

Al
Xgl
ygl
Sx1
Syl
A2

Xg2 :

yg2
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Sy2
A3

Xg3
yg3
Sx3
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1= 100 % 150

=75
1= 50
= Al xygl
= Al » xgl

1=60x70.

=40
:=45
1= A2 xyg2
t= A2 x Xg2

1=60x70

:=110
:=45

1= A3 xyg3
= A3 xxg3

Atot = Al - A2 - A3
SXtot = Sx1 - Sx2 - 5x3
Sytot = Syl - Sy2 - Sy3
Xg = Sytot / Atot

yg = Sxtot / Atot
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Momentid'inerziarettangoli

Ixxgl =1/12+150. x 1003 1.25207
Iyygl =1/12%100. x 1503 2.8125x 10’
Ixxg2 =1/12%x60. «70"3 1.715x 16°
Ixxg3 =1/12%60. x70"3 .
1.715x 1@
Iyyg3 =1/12%70. x60"3
1.26x18°
Momentid’ inerzia sezione intera
IXXg = IXXgLl + Al* (ygl-vyg) "2 - (IXXg2 + A2 % (yg2 -yg) ~2) - (IXXg3 + A3+ (Vg3 -yg) "2) 8.59273x 167
Iyyg = Iyygl + Al « (Xgl - Xg) "2 - (Iyyg2 + A2+ (Xg2 - Xg) ~2) - (Iyyg3 + A3+ (Xg3 - Xg) *2) 1.5315%1¢7
Ixyg = Al * (Yg1 - yg) * (Xg1 - Xg) - A2 % (Vg2 - yg) * (Xg2 - Xg) - A3« (yg3 - yg) * (Xg3 - Xg) 8.

Minimo

loe=15315000¢cm? Massimo

Sistema di riferimento iniziale € anche principale (l,,,=0), angolo di rotazione = 0
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Quesito n. 2 [5/15]. Determinare il vettore che rende il sistema in figura equilibrato.
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In rosso il sistema equivalente a quello iniziale
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Quesito n. 3 [3/15]. Determinare per ciascuna struttura se risulta isostatica, iperstatica o
labile. Se presente individuare la posizione del centro di istantanea rotazione.
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C.i.r. non esiste c.i.r. Punto improprio c.i.r. Non esiste
verticale



Quesito n. 4 [10/16]. Verificare I'isostaticita della struttura, calcolare le reazioni
vincolari e tracciare i diagrammi delle caratteristiche di sollecitazione. .
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Reazioni vincolari

1) Ha+ Hd +qL +qL =0

2)Va+Vd+Ve—-qL =0
3)—Va-L—Ha-L—qL-%—qL-%—qL-L+Ve-L =0 (Ind)
4)Va-L=0 (Eq. ausiliaria , equilibrio alla rotazione asta 1 intorno alla cerniera b)

L
5) Hd - L + qL «— = () (Eq.ausiliaria,equilibrio alla rotazione asta 2 intorno alla cerniera b)
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Quesito n.5 [6/16]. Verificare I'isostaticita della struttura reticolare in figura, calcolarne le
reazioni vincolari e le caratteristiche di sollecitazione

Reazioni vincolari
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