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Tipi di link in CATIA V5 1A

CATIA gestisce numerose tipologie di collegamento:

Istance Collegamento fra prodotto e le istanze di parte che lo compongono

Viewlink Collegamento fra vista 2D e modello 3D

CCP (Copy&Paste link) Collegamento fra elementi geometrici di parti diverse (al di fuori del contesto di
prodotto)

KWE_REF (Knowledge expert Collegamento di parametri fra documenti diversi

link)

Import Collegamento fra elementi geometrici di parti diverse (all’interno del contesto di
prodotto)

Context Collegamento all’assieme di contesto per la risoluzione dei collegamenti di tipo
Import

Constraint Vincoli geometrici fra istanze di parte definiti all’interno del prodotto (sono

collegamenti impliciti)

Feature component Link da cataloghi a dettigli 2D

MML Link da drawing a dettaglio di catalogo
Attribute Collegamento da attributo

Material Collegamento a proprieta materiale
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Associativita e collegamenti in CATIA V5 I ’

[E) CATIA V5 - [ES03.CATProduct]
B stat  File View Inset Jools Analyze Window  Help
&) Undo Start Links... CtrleZ

Ctrls Y
3 STEEL PLAIN REGULAR TYPE A .1
PLAIN REGULAR TYPE A .2)
Move »
Component Constraints
# searen. CtrleF
sa 7
93 Selection Sets.. CtrleG
(59 selection Sets Edition...
%7 Eind Owning Selection Sets... s | Pointed documents

type fiter: (All) v OwnerFilter: (All) -

Link type Status

|_instance_PK_|
Instance DK

£5.03.05.CATPart DK

» 3_09_ANSIB... ES_03_ANSIB18.22.1 WASHER 3 STEEL PLAIN REGULAR TYPEA  C:\...\ES_03_ANSIB18.22.1W. Instance DK

Alt+Enter element  To element

Instance

Refresh [4 Links: 4 OK

Pointed : C:\U: Desktop\UNITS\es3-v2\ES.03.06_HOOK-TRUNION.CATPart

| link attivi nel documento possono essere sempre visualizzati e gestiti attraverso la funzione
Edit/Links
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=y
Replace I : 3
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Displays and edits the current document’s finks
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Instance link 1a

link di istanza sono collegamenti basilari ed indispensabili, perché consentono di relazionare il
prodotto con le istanze di parte che lo compongono. Il software crea automaticamente questi link ogni
volta che inseriamo una parte in un assieme.

| link di istanza sono memorizzati nel file . CATProduct

CATProduct
Instance link
CATPart 1 | CATPart 2 | | CATPart 3 | CATProduct 1
Instance link
\4
| CATPart 1 | | CATPart 2 | | CATPart 3

Ogni CATProduct & figlio dei propri componenti (collegati con link di istanza). Grazie ai link di istanza, il
salvataggio del prodotto con l'apposito strumento di gestione provochera il salvataggio di tutti i suoi
componenti modificati.
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CCP Link a

Un link di tipo CCP e un collegamento ad elementi geometrici (solidi o wireframe) di una parte padre,
realizzato al di fuori del contesto del prodotto

Questo tipo di link non conserva alcuna informazione relativa all’eventuale contesto della parte
padre (ed in particolare della sua posizione all’interno di un assieme di riferimento)

| CCP link sono memorizzati nel file .CATPart «figlio»

CATPart

Geometry

| CATPart 1 | CATPart 2
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CCP Link

Start File Edit View Insert Tools Window Help

Paste Special

@ Paste
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As specified in Part document |

As Result With Link |
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CCP Link a

Stat  File Edit View lnset Jools  Window  Help
SRR T X

Y ES03.05_CRANE_HOOK-A n e l@] =] &

5

4

3 STEEL PLAIN REGULAR TYPE A1)

wbab s RRADBANSAL B

n (@ || @] =]
- 2
EOLYE %8 Qs “ B
Ne@8 .. @9 @ @ BLel nienqQQAsA09068E '3 248 & L 2982 ¥ a2
Analysis of all thread - tap of current part. Posta in arrivo - Hotmail - Posta Tap - Thread Analysis | Tap - Thread Analysis| =T

La geometria importata con un link di tipo CCP sara legata al riferimento della parte figlia
(ricevente). Conseguentemente, spostando la parte padre nel prodotto, la geometria importata
nella parte figlia non subira alcuno spostamento
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KWE Reference Link ia

Un link di tipo KWE (Knowledge expert) & un collegamento a parametri definiti in una parte padre

| KWE link sono memorizzati nel file .CATPart «figlio»

CATPart

RETEINEE S

CATPart 2

CATPart 1

Attraverso i collegamenti di tipo KWE_REFERENCE & possibile governare geometrie multiple
agendo su dei parametri contenuti in una sola parte
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e’

KWE Reference link

B catiavs
Stert  File Edit View Inset Jools Window  Help

Y ES03.05_CRANE_HOOK-A J 0

- 3y plane
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Import e context links ia

Un link di tipo import permette di importare un elemento geometrico da un
elemento padre, mantenendo traccia del contesto di prodotto nel quale
I’elemento padre € contenuto.

In altre parole, la posizione della geometria importata all’interno della parte figlia
dipende dalla posizione attuale dell’istanza padre all’interno del prodotto di
contesto.

Questo tipo di collegamento € utile quando si voglia lavorare con approccio di tipo
bottom-up, ma garantendo che tutte le parti collegate abbiano un riferimento
comune.

L'import link differisce dai link di tipo CCP in quanto:

* Mantiene traccia della posizione spaziale della parte generatrice nel prodotto di
riferimento

* Viene creato esclusivamente con la copia con collegamento nel contesto del
prodotto

| link Import/context sono creati quando si copia ed incolla il riferimento da una parte all’altra
agendo nel contesto del prodotto
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Import e context links ia

Quando si crea un link di tipo import viene creato contemporaneamente anche un
collegamento di contesto (context link) con il prodotto padre

Questo consente di tenere aggiornata la posizione della geometria importata

all’interno della parte figlia, anche quando editata fuori dal contesto del
prodotto

CATProduct

/\ Context
Instance Iink? link

=] (==

A

Progettazione Meccanica CAD/CAE Integrata- a.a. 2024/2025 Prof. Domenico Marzullo



Import e context links ia

La geometria importata con un link di Import sara legata al riferimento della parte
padre all’interno del prodotto di contesto

Conseguentemente, spostando la parte padre nel prodotto, anche la geometria
importata si spostera rispetto al riferimento della parte figlia.

La stessa cosa accadra spostando la parte «figlia» nel prodotto di contesto (la
geometria importata restera «ferma» nella sua posizione all’interno del prodotto)

Progettazione Meccanica CAD/CAE Integrata- a.a. 2024/2025 Prof. Domenico Marzullo



Import e context links

Options ? X
."Iﬂ General

General I Display I Part Document

—@ Display External References
4 Keep link with selected object <

- Compatibil
«l & e [[] Show newly created external references

—% Parameters and Mez 4 Confirm when creating a link with selected object ¢————————————————————

'3 Use root context in assembly
—@ Devices and Virtual . ) . .
[[] Restrict external selection with link to published elements

lI-. Infrastructure 4 Allow publication of faces, edges, vertices, and axes extr >
Update
_a productucae @ Automatic O Manual
ﬂm Material Library '3 Stop update on first error
‘4 Synchronize all external references when updating <1

-8l catalog Editor . S
[] Activate local visualization

—E Photo Studio Delete Operation
4 Display the Delete dialog box
—ERealTimz Renderin =
[] Delete exclusive parents
- & P "
[[] Do replace only for elements situated after the In Work Object

—l DELMIA Infrastruct

ot
—‘{‘f"& 3D Annotations Infi

—‘ Collaboration Infra:

¥+ Mechanical Design

EI
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MVER,

3

Elementi pubblici
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Elementi pubblici 1a

Se non diversamente specificato, i collegamenti puntano direttamente a feature
o parametri della parte. Il software segnala questa condizione con icone
specifiche

Se per qualche motivo, le feature padre collegate in modo diretto subiscono
delle modifiche, il link nelle parti figlie & irrimediabilmente interrotto e deve
essere ridefinito (il padre, non conoscendo chi sono i suoi figli non puo
informarli dell” avvenuto cambiamento)

Questo problema e risolto con I’ introduzione degli elementi pubblici. | pratica
all'interno della parte padre vengono creati degli elementi intermedi che
agiscono da interfaccia fra elementi padre ed elementi figli.
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Elementi pubblici 1a

All'interno della parte padre vengono creati degli elementi intermedi che
agiscono da interfaccia fra elementi padre ed elementi figli.

/ Feature nella Elemento pubblb

parte padre nella parte padre

-7

Elemento collegato
nella parte figlio

3

CATPart padre CATPart flglIO
Questa volta, in caso di cambiamenti dell’elemento puntato, I'interfaccia si
aggiorna correttamente, poiché definita all’interno del padre

Il CATPart figlio si interfaccia solo all’elemento pubblico ed il link non subisce
_interruzioni
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Elementi pubblici

E possibile gestire le pubblicazioni in Tools/Publications

E consigliabile realizzare i collegamenti utilizzando sempre elementi pubblici

Publication ? X
Name Status Element : I
Axis System.1 oK XXXKESS-CSKE\Axis System. 1 Browse...
A ‘SHAFT-DIAMETER® SHAFT-DIAMET... OK KXXKXESS5-CSKE\Parameters\SHAFT-DIAMETER OEiDns...

A . EXT-DIAMETER... 0K XXXHESS-CSKE\Parameters\EXT-DIAMETER-PULLEY Import...
EXT-DIAMETER-PULLEY SUPPORT_PRO.. OK  XXXXES5-CSKE\Geometrical Set.1\SUPPORT_PROF... Export..
assy_h Parameter...

‘ The 'Face' element cannot be published. |
< Allow publication of faces, edges, vertices, and axes extremities
& Cancel I

SUPPORT_PROFILE .

ifé PartBody

J“—Pub!icatw:nns

ﬁ AXIS

[ SHAFT-DIAMETER

ﬁ EXT-DIAMETER-PULLEY
[3lsuPPORT_PROFILE]
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Elementi pubblici 1a

In molti contesti aziendali i collegamenti sono ristretti ai soli elementi pubblici

Options ? X
:?Options General I Display ' Part Document
: External References
.'m General

[[] Keep link with selected object
_@ Display [[] Show newly created external references
[[J Confirm when creating a link with selected object

Hn=} S
il o mEsrliy 4 Use root context in assembly

_% Parameters and Mez [[] Restrict external selection with link to published elements
< Allow publication of faces, edges, vertices, and axes extremities
-@ Devices and Virtual Update
._- i @ Automatic O Manual

4 Stop update on first error

_m kraducsstmcre 4 Synchronize all external references when updating

—I Material Library [ Activate local visualization
Delete Operation
_ ca=log taiE 4 Display the Delete dialog box
—E Photo Studio [[] Delete exclusive parents
Replace
—E Real Time Renderin [] Do replace only for elements situated after the In Work Object

— & partintrastucne
—* DELMIA Infrastructy

Tt
fors

%%, 3D Annotations Infi

Al -
2 &
- & Cancel I
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Parametri

Progettazione Meccanica CAD/CAE Integrata- a.a. 2024/2025 Prof. Domenico Marzullo



Parametri la

Quando si usa il design parametrico in CATIA & bene attivare la visualizzazione dei
parametri nell” albero del modello
Options ? X
:rFODtionS General | Display | Part Document

Display In Specification Tree
l!'m General

—@ Display

_% Compatibility

4 External References

£l

Constraints

d Parameters ¢———

4 Relations
—Kf{ Parameters and Mez 4 Bodies under operations

4 Expand sketch-based feature nodes at creation
—% Devices and Virtual

Display In Geometry Area
“-. Infrastucture [] Only the current operated solid

—g Product Structure O Only current body

[[] Geometry located after the current feature
-! Lt [[J Parameters of features and constraints

wm m Catalog Editor Axis system display size (in mm) "10|
—E Photo Studio Checking Operation When Renaming

@ No name check
—g Real Time Renderin
O Under the same tree node

-" DELMIA Infrastructy

O In the main object

X
—*%' 30 Annotations Infi

[ | -
PL/. |
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i Parametri Ia

TERGES o /
o

“emRi

La gestione dei parametri € accessibile in ogni ambiente di CATIA dal menu
Tools/Formula...
o dalla relativa toolbar Knowledge

Formulas: XXXXES5-CSKE ? x
Knowledge ﬂ

o ;;'g Import...
:rl?*) ﬁv D{Eg @v S}= %emn JOOXESS-CSKE

Filter Name :|
Filter Type: All ~

Double click on a parameter to edit it

Parameter Value Formula Active "
HXXAXESS-CSKE\Geometrical Set. 1\SUPPORT_PROFILE\Absolu... true

“KOAXESS- CSKE\Geometrical Set. 1\SUPPORT_PROFILE\Parallel... true

HOOXKESS-CSKE\Geometrical Set. 1\SUPPORT_PROFILE\Parallel... Constrained

HOOXHKESS-CSKE\Geometrical Set, 1\SUPPORT_PROFILE\Coinci... true

XXXXESS-CSKE\Geometrical Set. 1\SUPPORT_PROFILE\Coinci... Constrained

“KXXXES5-CSKE\Geometrical Set. 1\SUPPORT_PROFILE\Coinci... true v
Edit name or value of the current parameter
I XH(XXES5-CSKE\Geometrical Set.1\SUPPORT_PROFILE\Activity true v
New Parameter of type I Real ~ With Single Value v Add Formula I
Delete Parameter I Delete Formula I
. @ OK I @ Apply l & Cancel I
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Parametri 1a

Formulas: XXXXES5-CSKE ? X
Per creare un parametro
. ﬁ Import...
personalizzato: B
Filter On XXXXES5-CSKE
Filter Name :{
Filter Type: All v

e Selezionare prima |l

Double click on a parameter to edit it

arameter Value ormula Active ‘
tipo L : ; —
: “XXXXES5-CSKE\Relations\Formula.2\Activity" true |
"Part Number’ XXXXES5-CS...
* Poi cliccare su nUOVO | Nomendature
| Revision
pa rametro | “Product Description”
| Definition
| ".\SHAFT-DIAMETER" <Unset> XXXXES5-0000-A:DesignTable.1 yes

".JEXT-DIAMETER-PULLEY" <Unset> ‘

* Editare la

denom | naZ|one del Edit name or value of the current parameter
100mm
pa ram et ro [ PRAMETRO_PERSONALIZZATO l @

v |

New Parameter of type || Length v ||With Single Value v Add Formula |

i Ed'ta re || va |Ore Delete Paumeterl Delete Formulal
@ OK | & Apply l OCanceII
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Parametri 1a

Formulas: XXXXES5-CSKE ? X

Per creare una relazione

. ope 3 Import...
fra parametri utilizzare ;Ifi
Filter On XXXXES5-CSKE

Add Formula S
Filter Type: All v

Double click on a parameter to edit it

| Parameter Value Formula Active A ‘
: “XXXXES5-CSKE\Relations\Formula.2\Aftivity" true |
“Part Number’ XXXXES5-CS...
| Nomenclature
: Revision
| “Product Description’
| Definition
| ".\SHAFT-DIAMETER" <Unset> XXXXES5-0000-A:DesignTable.1 yes
".[EXT-DIAMETER-PULLEY" <Unset> |
|
| ' |
Edit name or value of the current paramdter '
[ PRAMETRO_PERSONALIZZATO || 100mm =
New Parameter of type | Length 1 e e »  Add Formula |

Delete Parameter l Delete Formula |
@ OK | & Apply l OCanceII
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Parametri 1a

Formulas: XXXXES5-CSKE ? X

Per creare una relazione

. ope 3 Import...
fra parametri utilizzare ;Ifi
Filter On XXXXES5-CSKE

Add Formula S
Filter Type: All v

Double click on a parameter to edit it

| Parameter Value Formula Active A ‘
: “XXXXES5-CSKE\Relations\Formula.2\Aftivity" true |
“Part Number’ XXXXES5-CS...
| Nomenclature
: Revision
| “Product Description’
| Definition
| ".\SHAFT-DIAMETER" <Unset> XXXXES5-0000-A:DesignTable.1 yes
".[EXT-DIAMETER-PULLEY" <Unset> |
|
| ' |
Edit name or value of the current paramdter '
[ PRAMETRO_PERSONALIZZATO || 100mm =
New Parameter of type | Length 1 e e »  Add Formula |

Delete Parameter l Delete Formula |
@ OK | & Apply l OCanceII
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Parametri

A

Usare il Formula editor per creare relazioni basate su formule fra parametri
predefiniti e parametri personalizzati (Renamed parameters)

Formula Editor : PRAMETRO_PERSONALIZZATO ? X

® % (9| 2[]e

| PRAMETRO_PERSONALIZZATO =
[ .JEXT-DIAMETER-PULLEY"

|
Dictionary ___Members of Parameters Members of All
A || Plane “XXXXES5-CSKE\Parameters’ A
Part Measures Solid XXXXES5-CSKE\Relations®
Axis Systems Constructor Curve XXXXES5-CSKE\Relations\Formula.1"
Circle Constructors Constraint XXXXES5-CSKE\Relations\Formula.2®
Design Table Axis System "..\SHAFT-DIAMETER"
Direction Constructors Set Of Relations
Law v || Formula ".ISHAFT-DIAMETER"
< > Publications ~.JEXT-DIAMETER-PULLEY" v
[ I |
@ 0K | @ cancel

Per approfondimenti si rimanda alla guida utente di CATIA V5
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