
 
VINCOLI IDEALI Dinamica

Vincoli sono realitiati da FORZE reationi vincolari

Mai Fit di 1 1 N

Il nostro scopo è ottenere in equazioni indip delleneatvincolari
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Esempio tipico di vincoli ideali pti vincolati a
una superficie liscia qui la condizione è
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E Vincolo di rigidità realizzato che forte interne
che soddisfano la 3ª legge di Newton
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ENERGIA CINETICA

staffdha è 191 qu è 911 9m

LE VARIABILI DINAMICHE sono grandezze fisiche che sono

funzioni dello STATO del sistema a livellomatematico esse
sono funzioni I 112 IR
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Un esempio di tali grandezze è l'ENERGIA CINECA delsistema
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La dipendenza delle velocità dallo stato del sistema è data da
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dove a an è una matrice SIMMETRICA
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Verifichiamolo per la nostra A
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La matrice a è detta MATRICE CINETICA

Siccome a è strettamente del positivano dita 0

a è INVERTIBILE
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