
 

Riassunto
Formulazione Lagrangiana coord 9,4

ap del moto ricavate dalla fut Lagrangiana Liggett

III I 0 msn.in

Formulazione Hamiltoniana coord Pig

ap del moto ricavate dallafunt Hamiltoniana Alpa t

pint II n ti Filii
Que If f

Riassumiamo i vari spazi entrati ingiocofinora

SPAZIO DELLE CONFIGURAZIONI Q con coord 91 9m

Formalismo Lagrangiano Q è completato a uno spazio

In dimensionale detto

SPAZIO DEGLI
STATIaptgyangiaford 911 9mi911 im

Formalismo Hamiltoniano Q è completato a uno spazio
2m dimensionale detto

SPAZIO DELLE FASI IQ con coord Pin Pn 91 9m

FIBRATO COTANGENTE



PARENTESI DI POISSON

Def Parentesi DI Poisson è un'applicatore bilineare

cheprende come input due funzioni di plait definitesulle sp
delle fasi e restituisce un'altra funzione di pigia

flpig.tl glpigit f g p qAl

dar

figlia.tk EFFIE IIII
Nel FORMALISMO COMPATTO

Parentesi di Poisson

fig Fà II Ei j
Infatti possiamo riscrivere il termine didestra come

II Eeg Ef Ef LT È
Taf Tpf È Tof Epg Ef Egg

inc.mil B I I I



Proprietà delle Parentesi di Poisson

a I f g g f f f o
Autism

b f digit dig e diff g a fig
mean

MILLER

c If gig e f g g g Stig

d Identità di Jacobi

f g h g th f h If o

La Parentesi di Poisson è un'applicazione Bilin Antisiti

che soddisfa l'ID DI JACOBI ci prmette di definire

Un ALGEBRA DI CIE

g one

Ii Ei 3p
Dim

91ft 92394

I TEEElsie 19,3 Ei 9 FIELE



d LItlgh.FI 4 If 3 0
Notazione

Tif 2
If g h g f 4

FIPif Ei 2 È 2.9Ermanh IIagEasIIIIpef Ed24
didnter

III f Eij 22kg Eum2mL Dif Ei AngEam2,2mL

dayEas227 EcaDah DagEasDefEcd 27h

Fem dit Eij 2 2kgEnmdmh IndiffifngEnmDjamh

Earl SEas Ed
7h EmangeffEijambh

Eh

Fem Dif Eij2Jeg Elem Imh DjgEji diduf Eum2mL
LEI

In F difEij InDjg Indif EijDjg Erm2mL

In 2k FDif Ei D'g Erm2mL fig h
Eh 47,943



Parentesi di Poisson FONDAMENTALI

Scegliamo come fag le fantini pt Pa e pu
IN 94 94

Pn P E 91,3 IIII o than in

FAHEY 2,7 O

I qu qu o thikelinyn

an Pr IIII IIII cinese da

due Ire

ix al È IIII E

Osservazione E

xs.ge l I IIEi EEsjY
I g Eeg Pungerà Fan

I 94 gira 29
2Pa

Se g H È Ij Xi H

Ec Ham Ii H i 1 am



PARENTESI DI POISSON E COSTIDEL MOTO
variabile dinamica

Costidel Moto f p q A t.ci se la valutiamo
sullesoluzioni pit ott delle equazioni di Hamilton siha

paliotti t o

Svolgiamo laderivatadellafunt composta

feriti otiti H Gf Eftp.etfiie

i Il E ED
vendiamopltlighi
chesoddisfano laHam

E
età

Cioè

f pit alti t E
F H pltligltl.tl DEIpitquiA

quando pit e alti
soddisfano le G diHam

identicaQuindi

f è una cost Del f A 2 IÒMOTO

f indip da t F H o



Conservazione dell'Energia in meccanica Hamiltoniana

Vediamo qudo l'Hamiltoniana è essa stessa una costdelmoto

gyphight EHH 27 H è cost del

antiinettidelle moto ando è

Parentesi diPoisson indip esplicitan da t

cioè quel 24 0

Extra Parentesi di Poisson e derivata di Lia

GLICHH Ef EFI Zi È fi 7
x ̅ I x ̅ t

ZE 7,3 3 3,6 3 16 H

In generale
493 Leaf ES Eg

g f Tg E

L

F Ei 37,3 Ers fig


