Operatore

Coordinate cartesiane (x,y,z)

Coordinate cilindriche (p,9,z}

Coordinate sferiche (r,8,¢)

T = pcosg x = rsinfcosg 0<o0<n
Definizione delle coordinate y = psing y = rsinfsing |. 0< ¢ <27
L8 = z |z = rcosf 0<r<+oo
p = iy [(r = V2t + 2
¢ = arctang(y/z) # = arccos(z/r)
[z = z | ¢ = arctang(y/x)
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Lunghezza infinitesima

dl = dox + dyy + dzz

dl = dpp + pdpp + dzz

dl = drf + rd0@ + rsin Odge

dsS = dydzx+ dS = pdddzp+ dS = 2 sin@dfdpi+

Aree infinitesime dadzy+ dpdzq3+ rsin 3d7‘dq5§+
dady pdpdds rdrdfe
Volume infinitesimo dv = dzdydz dv = pdpdpdz dv = 1* sin Bdrdfde




Relazioni notevoli (valgono in tutti i sistemi di riferimento):

« div grad f = V - (Vf) = V2 f (Laplaciano)

« rot grad f=V x (Vf) =0

« divrotA=V-(VxA)=0

« rottot A=V x(VxA)=V(V-A)- VA

« Vifg=fVig+2Vf-Vg+gV'f

» Formula di Lagrange per il prodotto vettoriale: A % (B x C) = B(A - C) — C(A - B)
« V. (fA)=fV-A+A.Vf

e VX fA=fVxA-AxVf

« VA-B)=(A-V)IB+(B-V)JA+Ax (VxB)+Bx(VxA),

che insieme a A = B = v segue immediatamente la chiave per il fluido di trasformazione meccanica Weber:
V2
[V‘?}V:V? —vx(Vxv)

« Vx(AxB)=A(V-B)-B(V-A)+(B-V)A—-(A.-V)B
« V- (AxB)=B-(VxA)—-A.(VxB)



