Osu({-.‘e'L S 0L h-lo Ag (o?t&.m‘t rck..‘/&-“

F(4)

3
===== sm=s=

2
1

~

r("‘ '\Lg:oLCL S —— F(G-):F(‘*T) “"

F(6): oo+ & ancos(mirt) = ba sem(mwt) @ Palsasinn
Ln.n.esq.-h..r;o ~ | - At .4/\ F. " e (ov‘(gm(—(-e{

q._cos(m;f.') - b Sca-(-\;le)-. Ca 3...(.3;l-+ ({..)

C- "'m V_ - Mc}c %

boLL;gmo Male Yarta ~ Vbeor.' vL “’01““ <t L,\

C.-eu.ec. OL- e
T fF(e)alt

{fr(e)i1gj A AT R T TRk ve 8

Oe - Yaloz me Ao A F(%) el ,v(.\'od‘o T

f;(e)al‘-_j;oal& +Jf%t)&.};g_ g w&)-“‘

_ T
jhnat J{-,o M:( raceia '5 cosmw t dt:=o
©

£ Ma feo
o




Cq_@:o eo o&. A £ lm

=
Ol |-t LS j F(€) coes mat dt Moltiplico F(t) per
(o]

bm

CeS mﬁf'

T -
>J F(€) sem mw t dt  MoltiplicoF(t)per S¢™ mw t

0

Relazioni - prodotti tra funzioni trigonometriche
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All'interno delle sommatorie gli unici termini che non si annullano sono quelli
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Forza variabile con legge qualsiasi
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