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Oscillazioni libere
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Equazione caratteristica

B R Ty ¢ 4
Je‘: s ] 2012 Wi m-quwmk+ Kz 0
= W mer K
2
Soewt;om: Udf = 5_. Z_r; Wz‘: K_ £+ﬁ
m 2 m - A
fo C < ﬁ\-cJa.L.
(o;u.‘ovcﬁo&'-)
4) w.'-.-ﬁ ,4;'_-3_ fo sosFibui e o m(e s;sl'chq.
s r A
-wznt\f?k)(f: -KV; = O

_:k T (oo e ) J:o SRR VJ""% 5T {Y‘\{rzé&

1° modo di vibrare
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Spettri di risposta
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Variamo il periodo proprio T e risolviamo [a (1)
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Risposta di un sistema ad 1 grado

di liberta per un singolo sisma
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Lo spettro che si ottiene 2
uno spettro elastico
(materiale elastico lineare)

Gli spettri elastici sono ricavati per uno
smorzamento del 5%, altrimenti si
introduce un fattore di nduzione




Esempio utilizzo dello spettro
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® Si avranno tantt spettvi quantt sono gl accelerogrammi considerati

Infine inviluppo tutti gli spettri ottenuti (linea arancione)
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Posso avere spettri in funzione dello
spostamento o della velocita relativi >
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Spettri di risposta elastici per diversi valori
del tempo di ritorno
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Dagli spettri elastici a quelli di progetto

Si tiene conto della duttilita strutturale dividendo gli spettri elastici per un
fattore di duttilita della struttura q (plasticizzaziony)
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Spettro elastico
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