
29 OTTOBRE 2025

Lezione 3
Dinamica del punto materiale

Luca Brombal
email: lbrombal@units.it
tel: 040 558 2778

C o r s o  d i  F i s i c a  M e d i c a  ( 0 5 0 M E - 9 )  
C o r s o  d i  L a u r e a  T r i e n n a l e  i n  F i s i o t e r a p i a  – A . A .  2 0 2 5 / 2 0 2 6
D i p a r t i m e n t o  d i  S c i e n z e  M e d i c h e  C h i r u r g i c h e  e  d e l l a  S a l u t e



Cominciamo!
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Dinamica del punto materiale: argomenti

o D e f i n i z i o n e  d i  f o r z a

o I  t r e  p r i n c i p i  d e l l a  m e c c a n i c a

o L ’ e q u i l i b r i o  t r a s l a z i o n a l e

o E s e m p i  n o t e v o l i  d i  f o r z a
- f o r z a  p e s o
- f o r z a  g r a v i t a z i o n a l e / f o r z a  p e s o
- f o r z e  d i  c o n t a t t o  e  d i  a t t r i t o  ( s t a t i c o  e  d i n a m i c o )
- t e n s i o n e  d i  u n a  c o r d a
- f o r z e  e l a s t i c h e

Meccanica  – Dinamica de l  punt o mat er ia le
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Introduzione alla dinamica del punto materiale
o L a  c i n e m a t i c a  « d e s c r i v e »  i l  m o t o  d e g l i  o g g e t t i ,  l a  

d i n a m i c a  ( d a l  g r e c o  « d y n a m i s »  =  f o r z a )  n e  s t u d i a  
i l  m o t o  i n  r e l a z i o n e  a l l e  c a u s e  c h e  l o  p r o d u c o n o

o P e r  p o r r e  i n  m o v i m e n t o  u n  o g g e t t o ,  o s s i a  p e r  
m o d i f i c a r n e  l o  s t a t o  d i  q u i e t e ,  è  n e c e s s a r i o  c h e  v i  
s i a  u n ’ i n t e r a z i o n e  c o n  u n  a l t r o  o g g e t t o  ( p . e s .  l o  
s p i n g i a m o  c o n  l a  m a n o ) .

o D a t o  u n  o g g e t t o  i n  m o v i m e n t o ,  a n c h e  p e r  
m o d i f i c a r n e  l a  v e l o c i t à  è  n e c e s s a r i a  
u n ’ i n t e r a z i o n e  c o n  u n  a l t r o  c o r p o  ( p . e s .  u n  
o g g e t t o  s u  u n  p i a n o  r u v i d o  s u b i r à  u n a  
d e c e l e r a z i o n e  a  c a u s a  d e l l ’ a t t r i t o )

o L ’ i n t e r a z i o n e  i n  g r a d o  d i  d e t e r m i n a r e  u n a  
v a r i a z i o n e  n e l l o  s t a t o  d i  q u i e t e  o  d i  m o t o  
d e l l ’ o g g e t t o  p r e n d e  i l  n o m e  d i  f o r z a

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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Video

https://app.jove.com/embed/player?id=12641&access=2a7e577112&language=it&t=1&s=1&fpv=1


Introduzione alla dinamica del punto materiale

o N o t a :  s i  d i c e  « d e l  p u n t o  m a t e r i a l e »  p e r c h é  
i p o t i z z i a m o  c h e  g l i  o g g e t t i  i n  q u e s t i o n e  s i a n o  
a p p r o s s i m a b i l i  a d  u n  p u n t o

→ t u t t e  l e  f o r z e  a g e n t i  s u l l ’ o g g e t t o  s o n o  
a p p l i c a t e  s u l l o  s t e s s o  p u n t o

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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Ԧ𝐹𝑇ℎ𝑟𝑢𝑠𝑡

Ԧ𝐹𝐺𝑟𝑎𝑣𝑖𝑡𝑦

Ԧ𝐹𝐷𝑟𝑎𝑔

Ԧ𝐹𝐿𝑖𝑓𝑡



Forza: caratteristiche

o L a  f o r z a  è  u n a  q u a n t i t à  v e t t o r i a l e  𝑭
→ è c a r a t t e r i z z a t a  d a :

- i n t e n s i t à  𝐹 = 𝐹

- d i r e z i o n e
- v e r s o

o V a l e  i l  p r i n c i p i o  d i  s o v r a p p o s i z i o n e :
L ’ e f f e t t o  d i  p i ù  f o r z e  a g e n t i  s u l l ’ o g g e t t o  è
p a r i  a l l ’ e f f e t t o  d i  u n a  s i n g o l a  f o r z a  ( n e t t a )  
d a t a  d a l l a  r i s u l t a n t e  d e l l a  s o m m a  v e t t o r i a l e  
d e l l e  f o r z e .

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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Principio di sovrapposizione
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disegno



Prima legge della dinamica

o « U n  c o r p o  p e r m a n e  n e l  p r o p r i o  s t a t o  d i  q u i e t e  o  d i  
m o t o  r e t t i l i n e o  u n i f o r m e  f i n c h é  d e l l e  f o r z e  n o n  
i n t e r v e n g o n o  a  m u t a r e  t a l e  s t a t o »

o E ’  n o t o  a n c h e  c o m e  « p r i n c i p i o  d i  i n e r z i a »
L ’ i n e r z i a  è  l a  t e n d e n z a  d e g l i  o g g e t t i  a  p e r m a n e r e  n e l  
p r o p r i o  s t a t o  ( d i  q u i e t e  o  d i  m o t o  r e t t i l i n e o  u n i f o r m e ) .

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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Video

https://app.jove.com/embed/player?id=12644&access=38bf0a8efa&t=1&s=1&fpv=1


Seconda legge della dinamica (1/3)

o U n a  f o r z a  a p p l i c a t a  a d  u n  c o r p o  l i b e r o  d i  m u o v e r s i  d e t e r m i n a  u n ’ a c c e l e r a z i o n e
U n ’ a c c e l e r a z i o n e è s e m p r e  l a  m a n i f e s t a z i o n e  d i  u n a  f o r z a

o S e  a p p l i c h i a m o  i n  s u c c e s s i o n e  f o r z e  𝐹1 ,  𝐹2 ,  𝐹3 ,  … ,  c o n  i d e n t i c i  d i r e z i o n e  e  v e r s o  
s u l l o  s t e s s o  o g g e t t o  n o t i a m o  c h e  l e  a c c e l e r a z i o n i  i m p r e s s e  a l  c o r p o  𝑎 1 ,  𝑎 2 ,  𝑎 3 ,  
… ,  s o n o  t a l i  c h e :

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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Seconda legge della dinamica (2/3)
o L a  c o s t a n t e  d i  p r o p o r z i o n a l i t à  c h e  l e g a  f o r z a  e d  a c c e l e r a z i o n e  

è  u n a  c a r a t t e r i s t i c a  i n t r i n s e c a  d e l l ’ o g g e t t o  s u  c u i  l a  f o r z a  
a g i s c e  e  p r e n d e  i l  n o m e  d i  m a s s a  i n e r z i a l e  ( 𝒎 )

o L a  m a s s a  ( i n e r z i a l e )  è  u n a  g r a n d e z z a  s c a l a r e ,  p o s i t i v a  e  
i n d i p e n d e n t e  d a l  m e t o d o  d i  m i s u r a .

o L a  s e c o n d a  l e g g e  d e l l a  d i n a m i c a  è :

𝑭 = 𝒎𝒂

N o t a :  p e r  𝑭 s i  i n t e n d e  l a  r i s u l t a n t e  d e l l e  f o r z e ,  o v v e r o  l a  s o m m a  
v e t t o r i a l e  d i  t u t t e  l e  f o r z e  a p p l i c a t e  s u l l ’ o g g e t t o .  U n  m o d o  p i ù  
f o r m a l m e n t e  c o r r e t t o  d i  i n d i c a r e  l a  s e c o n d a  l e g g e  d e l l a  d i n a m i c a  e ’ :

෍𝑭 = 𝒎𝒂

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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video

https://app.jove.com/embed/player?id=12646&access=30c641d04e&language=it&t=1&s=1&fpv=1


Seconda legge della dinamica (3/3)
o P o i c h é  v a l e  i l  p r i n c i p i o  d i  s o v r a p p o s i z i o n e ,  s e  

a b b i a m o  f o r z e  l u n g o  d i v e r s e  d i r e z i o n i  n e l l o  s p a z i o ,  
p o s s i a m o  « s c o m p o r r e »  l a  s e c o n d a  l e g g e  d e l l a  
d i n a m i c a  n e l l e  s u e  c o m p o n e n t i  c a r t e s i a n e .
V a r r à  q u i n d i  c h e :

෍𝑭 𝒙 = 𝒎𝒂 𝒙

෍𝑭 𝒚 = 𝒎𝒂 𝒚

෍𝑭 𝒛 = 𝒎𝒂 𝒛

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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Terza legge della dinamica
o L e  f o r z e  a g e n t i  s u i  c o r p i  t r a g g o n o  s e m p r e  

o r i g i n e  d a  a l t r i  c o r p i ,  o v v e r o  i  c o r p i  
i n t e r a g i s c o n o  t r a  l o r o .

o S e  p r e n d i a m o  i n  e s a m e  d u e  c o r p i  A  e  B ,  s i  
t r o v a  s e m p r e  c h e  s e  A  e s e r c i t a  u n a  f o r z a  
(𝑭 𝑨𝑩 = 𝒂𝒛 𝒊𝒐𝒏𝒆 )  s u  B ,  a l l o r a  a  s u a  v o l t a  B  
e s e r c i t a  u n a  f o r z a  (𝑭𝑩𝑨 = 𝒓𝒆𝒂𝒛 𝒊 𝒐𝒏𝒆 )  s u  A  c h e  
h a  u g u a l i  m o d u l o ,  d i r e z i o n e  m a  v e r s o  o p p o s t o .

𝑭𝑨𝑩 = −𝑭𝑩𝑨

o N o t a :  l e  f o r z e  d i  a z i o n e  e  r e a z i o n e  a g i s c o n o  
s e m p r e  s u  c o r p i  d i v e r s i :
x  N o n  s i  c o m b i n a n o  i n  u n a  f o r z a  r i s u l t a n t e
→ n o n  s i  a n n u l l a n o  a  v i c e n d a !

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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video

https://app.jove.com/embed/player?id=12649&access=02028b5353&language=it&t=1&s=1&fpv=1


Terza legge della dinamica: esempi

I l  t e r z o  p r i n c i p i o  d e l l a  d i n a m i c a  è  a l l a  b a s e  d i  
t u t t i  i  s i s t e m i  d i  p r o p u l s i o n e

1 . A l l a  f o r z a  c h e  l o  s p r i n t e r  a p p l i c a  a i  
b l o c c h e t t i  d i  p a r t e n z a  ( a z i o n e )  c o r r i s p o n d e  
l a  f o r z a  c h e  i  b l o c c h e t t i  a p p l i c a n o  s u l l o  
s p r i n t e r  ( r e a z i o n e ) .  

2 . A l l a  f o r z a  c h e  e s e r c i t a  i l  r a z z o  s u l  g a s  
( g r a z i e  a l l a  c o m b u s t i o n e )  c o r r i s p o n d e  l a  
r e a z i o n e  c h e  i l  g a s  e s e r c i t a  s u l  r a z z o

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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Attenzione: non confondere i principi

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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Rappresentare le forze: diagramma del corpo libero

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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Sistema di interesse = sprinter

- R: reazione del blocchetto di 
partenza alla spinta dello 
sprinter

- P: forza peso
- N: forza normale del suolo



Unità di misura nel S.I.

o Massa

o Forza 

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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Tipi di forza

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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L e  f o r z e  s i  p o s s o n o  r a g g r u p p a r e  i n  d u e  
t i p o l o g i e  p r i n c i p a l i

• F o r z e  d i  c o n t a t t o
S i  e s e r c i t a n o  s o l o  t r a  c o r p i  c h e  s i  
t o c c a n o  e  c e s s a  d i  e s i s t e r e  
n e l l ’ i s t a n t e  i n  c u i  i  c o r p i  s i  s t a c c a n o  

• F o r z e  a  d i s t a n z a
S i  e s e r c i t a n o  a n c h e  s e  i  c o r p i  n o n  s i  
t o c c a n o  e  s o n o  i l  f r u t t o  d i  u n  
« c a m p o  d i  f o r z e »

video

https://app.jove.com/embed/player?id=12642&access=16e56c928c&language=it&t=1&s=1&fpv=1


Tipi di forza: forze a distanza

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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Forze a 
distanza

Forza di gravità
Forza 

elettromagnetica
Forza nucleare 

forte
Forza nucleare 

debole



La forza di gravità e il campo gravitazionale

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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O g n i  m a s s a  g e n e r a  u n  c a m p o  d i  f o r z e  a t t r a t t i v e d e t t o  c a m p o  
g r a v i t a z i o n a l e .

o 𝑮 = 𝟔 . 𝟔 𝟕 × 𝟏 𝟎 −𝟏𝟏 𝑵
𝒎 𝟐

𝒌𝒈 𝟐 è  l a  c o s t a n t e  d i  g r a v i t a z i o n e  u n i v e r s a l e  

o ෝ𝒓 è i l  v e r s o r e  ( v e t t o r e  d i  l u n g h e z z a  u n i t a r i a  e  a d i m e n s i o n a l e )  c h e  
r a p p r e s e n t a  l e  d i r e z i o n e  e  v e r s o  d e l l a  c o n g i u n g e n t e  d a  𝑚 1 a  𝑚 2

o I l  s e g n o  « - »  è r a p p r e s e n t a t i v o  d e l  f a t t o  c h e  l a  f o r z a  è d i  t i p o  
a t t r a t t i v o ,  o v v e r o  𝑚 2 è « t i r a t a »  v e r s o  𝑚 1 .

P e r  i l  t e r z o  p r i n c i p i o  d e l l a  d i n a m i c a ,  a n c h e  𝑚 1 r i s e n t e  d e l l a  f o r z a  d i  
g r a v i t à  d i  𝑚 2 ,  c h e  è  u g u a l e  e  c o n t r a r i a

𝑭 𝟐 𝟏 = −𝑭 𝟏 𝟐



La forza peso

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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Domande di verifica

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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Forza peso ≠ massa

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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C o l l o q u i a l m e n t e  s i  i n t e n d e  p e r  “ p e s o ”  l a  m i s u r a  d e l l a  m a s s a  
d i  u n  o g g e t t o ,  m a  è  s b a g l i a t o !

M e n t r e  i l  p e s o  ( P ) ,  è u n a  f o r z a  c h e  d i p e n d e  
d a l l ’ a c c e l e r a z i o n e  d i  g r a v i t à

𝑃 = 𝑚𝑔

L a  m a s s a  è  u n a  p r o p r i e t à  i n t r i n s e c a  d e l l ’ o g g e t t o .

o S u  p i a n e t i  d i v e r s i  l ’ a c c e l e r a z i o n e  d i  g r a v i t à  è  d i v e r s a ,  e  
q u i n d i  i l  p e s o  è  d i v e r s o .

o A n c h e  s u l l a  t e r r a  l a  l ’ a c c e l e r a z i o n e  d i  g r a v i t à  n o n  è
c o s t a n t e  o v u n q u e  
→ p e s i a m o  d i  m e n o  a l l ’ E q u a t o r e  ( 𝑔 𝑒𝑞 = 9 . 78

𝑚

𝑠 2
)  c h e  a i  p o l i  

(𝑔𝑝 = 9 . 83
𝑚

𝑠 2
)  m a  l a  n o s t r a  m a s s a  e ’  s e m p r e  l a  s t e s s a !  

https://www.geeksforgeeks.org/physics/mass-and-weight/



Tipi di forza: forze di contatto

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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Forze di 
contatto

Forza normale Forza di attrito Tensione Forza elastica



La forza normale
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o I n t u i t i v a m e n t e  l a  f o r z a  n o r m a l e  è  q u e l l a  f o r z a  
c h e  i m p e d i s c e  a  u n  o g g e t t o  d i  « s p r o f o n d a r e »  
d e n t r o  u n  a l t r o  o g g e t t o .

o L a  f o r z a  n o r m a l e  è u n a  f o r z a  c h e  u n  o g g e t t o  
e s e r c i t a  s u  u n  a l t r o  o g g e t t o  i n  r e a z i o n e  a l l a  
p r e s s i o n e  d i  q u e s t ’ u l t i m o .  

o L a  f o r z a  e s e r c i t a t a  e ’  p e r p e n d i c o l a r e  r i s p e t t o  
a l l a  s u p e r f i c i e  d i  c o n t a t t o

N o t a :  l ’ o r i g i n e  d e l l a  f o r z a  n o r m a l e  s o n o  l e  i n t e r a z i o n i  
e l e t t r o m a g n e t i c h e  t r a  g l i  a t o m i  e  m o l e c o l e  d e l l e  d u e  
s u p e r f i c i  a  c o n t a t t o

In questo sketch la forza normale (o 
reazione normale) è esercitata dal piano 
su cui poggia la massa m in reazione alla 

forza peso su di esso applicata



La forza di attrito

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e
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o S e  t e n t i a m o  d i  s p i n g e r e  u n a  c a s s a  s u  u n  p i a n o  s c a b r o ,  c i o è  
c o n  a t t r i t o ,  n o t i a m o  c h e  e s s a  o p p o n e  r e s i s t e n z a  a l  m o t o .  
L a  f o r z a  c h e  r e s i s t e  è l a  f o r z a  d i  a t t r i t o .

« L e  f o r z e  d i  a t t r i t o  t r a  i  c o r p i  h a n n o  l ’ e f f e t t o  d i  i m p e d i r e  o  
o s t a c o l a r e  i l  l o r o  m o t o  r e c i p r o c o »

o L e  f o r z e  d i  a t t r i t o  h a n n o  s e m p r e  v e r s o  o p p o s t o  r i s p e t t o  a l  
m o t o  d e l l ’ o g g e t t o .  
N o t a :  s e  l ’ o g g e t t o  è f e r m o  p e r  m o t o  s i  i n t e n d e  l a  d i r e z i o n e  d e l l o  s p o s t a m e n t o  c h e  
a v r e b b e  s e  l ’ a t t r i t o  n o n  c i  f o s s e

o L ' i n t e n s i t à  d e l l ’ a t t r i t o  d i p e n d e ,  i n  g e n e r a l e ,  d a l  m a t e r i a l e  
d e i  d u e  o g g e t t i  a  c o n t a t t o .  E s i s t o n o  q u i n d i  d e i  c o e f f i c i e n t i  
d i  a t t r i t o  𝜇 c h e  d i p e n d o n o  d a i  m a t e r i a l i  i n  e s a m e .

N o t a :  l ’ o r i g i n e  d e l l e  f o r z e  d i  a t t r i t o  s o n o  l e  n u m e r o s i s s i m e  i n t e r a z i o n i  
t r a  a t o m i  e  m o l e c o l e  d e l l e  d u e  s u p e r f i c i  a  c o n t a t t o

video

https://app.jove.com/embed/player?id=10324&access=f060ab9f20&t=1&s=1&fpv=1


L’attrito statico
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o S e  l ’ o g g e t t o  è  f e r m o ,  l a  f o r z a  i n  o p p o s i z i o n e  a l l a  

f o r z a  c h e  t e n d e r e b b e  a  f a r  m u o v e r e  l ’ o g g e t t o  ( 𝐹 )  

è d e f i n i t a  f o r z a  d i  a t t r i t o  s t a t i c o  ( 𝐹𝑎𝑠 ) .
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L’attrito dinamico
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o Q u a n d o  l a  f o r z a  m o t r i c e  s u p e r a  l a  m a s s i m a  f o r z a  
d i  a t t r i t o  s t a t i c o  (𝐹 > 𝐹𝑎𝑠

𝑚𝑎𝑥 )  i l  c o r p o  r i s e n t e  d i  
u n ’ a c c e l e r a z i o n e  e  s i  m e t t e  i n  m o t o .

Ԧ𝐹𝑎𝑑

Forza nella direzione del moto
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Coefficienti di attrito
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N o t e :
o I  c o e f f i c i e n t i  d i  a t t r i t o  s o n o  d e l l e  g r a n d e z z e  

a d i m e n s i o n a l i .

o I  c o e f f i c i e n t i  d i  a t t r i t o  s o n o  n u m e r i  r e a l i  
p o s i t i v i  m i n o r i  o  u g u a l i  a  1 .  
( p e r c h é  a v e r e  d e i  c o e f f i c i e n t i  d i  a t t r i t o  > 1  
s a r e b b e  u n ’ a s s u r d i t à ? )

I l  f a t t o  c h e  𝜇 𝑑 < 𝜇 𝑠 s p i e g a  c o m e  m a i  è p i ù  « f a c i l e »  
t r a s c i n a r e  u n o  s c a t o l o n e  q u a n d o  è g i à  i n  m o v i m e n t o  
r i s p e t t o  a  q u a n d o  p a r t e  d a  f e r m o

h
ttp

s://it.w
ikip

ed
ia.o

rg/w
iki/A

ttrito

https://it.wikipedia.org/wiki/Attrito


Tensione di una fune ideale
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Forza elastica: la molla
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o U n a  m o l l a  e ’  u n  o g g e t t o  c h e ,  s o t t o  l ’ a z i o n e  d i  u n a  f o r z a  c h e  
n e  d e t e r m i n a  u n a  d e f o r m a z i o n e  
( a l l u n g a m e n t o / a c c o r c i a m e n t o )  e s e r c i t a  u n a  f o r z a  c h e  s i  
o p p o n e  a l l a  d e f o r m a z i o n e  d i  m o d u l o  p r o p o r z i o n a l e  a l l a  
d e f o r m a z i o n e  s t e s s a



Domande di verifica

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e

31



Domande di verifica

Meccanica  – D i n a m i c a  d e l  p u n t o  m a t e r i a l e

32



Domande di verifica
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Esercizi applicativi 1
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Curva parabolica

Un conducente di un’autovettura vuole affrontare su strada libera ghiacciata (attrito trascurabile) una 
curva circolare di raggio 200 𝑚 alla velocità di 70 𝑘𝑚/ℎ. Calcolare il valore dell’angolo di 
sopraelevazione necessario perché la curva possa essere descritta alla velocità desiderata.
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Esercizi applicativi 2
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La puleggia

Un blocco di massa 9,00 𝑘𝑔 è collegato tramite una fune inestensibile di massa trascurabile, che scorre 
su una puleggia priva di attrito, ad un blocco di massa 5,00 𝑘𝑔, posto su un piano orizzontale come 
mostrato in figura. Assumendo che il coefficiente di attrito dinamico sia 0,200,determinare la tensione 
della fune.



Esercizi applicativi 2
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Esercizi applicativi 3
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Gamba rotta

La persona in figura pesa 170 𝑙𝑏. Come si nota dalla vista frontale, ogni gruccia 
(leggera) forma un angolo di 22° con la verticale. Le grucce sopportano metà del 
peso della persona, mentre l’altra metà è sopportata dalle forze verticali del 
suolo sul piede sano della persona. Determinare il più piccolo coefficiente di 
attrito possibile fra le grucce il suolo affinché la persona non scivoli e, cadendo, si 
rompa l’altra gamba.
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Esercizi applicativi 4
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Spingo o tiro?

Durante un trasloco, una persona deve spostare un baule di50 kg.Dato un angolo di30 ° tra la direzione 
di applicazione della forza e ilpiano orizzontale su cui giace il baule e dato un coefficiente di 
attritostatico pari a0,40, calcolare: (a) la forza necessaria per spostare ilbaule spingendolo e (b) la forza 
necessaria per spostare il bauletirandolo. (c) Conviene spingere o tirare?
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Esercizi: soluzioni numeriche
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1. Curva parabolica
a) 10.9𝑜

2. La puleggia
a) 37.8 𝑁

3. Gamba rotta
a) 0,40

4. Spingo o tiro?
a) 295 𝑁; b) 184 𝑁; c) 𝑡𝑖𝑟𝑎𝑟𝑒



Arrivederci
• lbrombal@units.it
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