Equivalenza tra sistemi di vettori
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Esempi semplici di sistemi equivalenti
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Calcolare 'asse centrale

Vettori complanari che convergono in un punto
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Vettori complanari paralleli e concordi

Aggiungo una coppia di braccio nulla
che non modifica il sistema iniziale
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Vettori complanari paralleli e discordi
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Traslazione di un vettore da P a P’
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Centro di un sistema di vettori paralleli
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Carichi distribuiti
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Calcolo dell'asse centrale
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Esempio

-

Quesito n. 2 [4/15]. Determinare il vettore che rende il sistema in figura equilibrato.
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Trasformo i carichi distribuiti in concentrati

Quesito n. 2 [4/15). Determinare il vettore che rende il sistema in figura equilibrato.
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Posizione dell'asse centrale

Quesiton. 2 [4/15] Determinare il vettore che rende il sistema in figura equilibrato.
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Esempio *
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