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Il centro di rotazione assoluto dell'asta 2 si trova lungo la congiungente
il centro di rotazione assoluto dell'asta 2 e il centro di rotazione relativo

Rendiamo la struttura isostatica aggiungendo un vincolo opportuno
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Nella struttura reale, con i vincoli presenti contemporaneamente, non & presente
un centro di rotazione assoluto
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quindi possiamo considerare la cerniera comune come un
vincolo fisso (esterno)
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Consideriamo il pattino relativo come una cerniera relativa posta nel suo punto improprio
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Esempio con vincoli generici

C|N

¥

s
m= 4 m:=d
oJ
C.
C, v 2
T11111]
4
5 5 v
=z s ‘!
mz 4 m=4d

C|,Cz £ C,,_ M0 v S0 A0 a..ee-mco-"\

SterRure < fsofvukc-v




Arco a 3 cerniere

)
) L
.Z«.Li et

A V-'/NCoeo glorT.;o rcce-.}nlo ((m-o-gq_, u..}mq.)

2 lante

2 Vimcoll d{or\rv (CMMEW v;\'mv.)

A?co a. 3 Cetmicte aemtto..&é?a—lo

C(\ 2) /}[\ 2)
4) u Cinematicamente U

equivalenti
balf | | [V Y

e £ %
Cehuint etn (-H-. 2a

‘Sos}a\)’;C&- £ ‘P& Soma~a oAr i o‘u.t
\(;MCoe\:. Se mr&.u




Calcolo delle reazioni vincolari in strutture formate da n aste
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Asta 1: sottostruttura portante
Asta 2 e 3: sottostrutture portate




rlA B T -
4 y
Va " B \ ‘-_c &
HS l’ d 2 H¢ 3
y, e ==
d He 7 He
Ye

T\(o

Nol'MCosmi "Q " HA, Ha, Va, HB/VB ’ HC: Vh, Ve, He )

3 61 Cmal;»o.e; SLOJ-CQ A .?M}'g A 3 4214&-.&\.0”»!‘

P?/'. m My‘- 5; l\-d. Arn $.Sh.m~a. dm 11*0«.1“.04\-—;

Am 3 m LMCosm;‘(

SFMH wea. Co mMm m= 2 Q.AYL

4 3‘ ] ]
B

RN

PYA L
f y . 4

SFMH Wil a;sosyag\m.&os

Asta 1 e fissa, perché incastrata, la cerniera B la possiamo considerare come
fissa e quindi l'asta 2 € ben vincolata
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Alternativamente, possiamo risolvere la struttura gerarchicamente

Risolviamo prima la sottostruttura 2 (3 equazioni in 3 incognite)
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Con i risultati della sottostruttura 2 risolviamo prima la sottostruttura 1
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Impongo l'equilibrio dei momenti di tutti i carichi che gravano su
una delle 2 sottostrutture, rispetto al polo B




Scelgo la sottostruttra 2, considero per l'equilibrio dei momenti tutti i carichi
presenti.
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Avrei potuto scegliere la sottostruttura 1, ma non sarei stato in grado di
ricavare subito un'incognita (meno conveniente)
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Equazione ausiliaria per il pattino
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Ripartizione dei carichi su piu aste
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Equazioni di equilibrio
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L'asta 2 nel nostro caso € una biella
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Taglio e momento flettente nulli
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Nella biella non ho bisogno di rappresentare la reazione vincolare
trasversale, perche sara nulla
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