


•

•

•



Ω
𝑋 Ω Ω



•

•

𝑋 𝑥𝑖 𝑖 =
1,2, … , 𝑗, …



𝑋 𝑋

𝑥1, 𝑥2, … , 𝑥𝑗 , . . 𝑋

𝑝 𝑥𝑖 𝑝 𝑥𝑖 ≥ 0 𝑖 = 1,2, … , 𝑗, …

෍

𝑖

𝑝 𝑥𝑖 = 1

𝑋:Ω → 𝑆 ⊆ ℝ
𝑝:ℝ → 0,1

𝑝 𝑥 = ቊ
𝑃 𝑋 = 𝑥 = 𝑃 𝜔 ∈ Ω: 𝑋 𝜔 = 𝑥 𝑥 ∈ 𝑆
0 𝑥 ∈ ℝ\𝑆

𝑥 𝑋
𝑋



𝐶 𝑁

Ω2 = 𝐶, 𝐶 , 𝑁, 𝐶 , 𝐶, 𝑁 , 𝑁, 𝑁

𝑋 𝐶
𝑋 ∶ Ω2 → 𝑆 ⊆ ℝ

0 𝑋 𝑁,𝑁 = 0
1 𝑋 𝑁, 𝐶 = 𝑋 𝐶,𝑁 = 1
2 𝑋 𝐶, 𝐶 = 2



1/4

𝑃 𝑋 = 0 = 𝑃 𝑁,𝑁 = 1/4
𝑃 𝑋 = 1 = 𝑃 𝑁, 𝐶 = 𝑃 𝐶,𝑁 = Τ2 4 = 1/2
𝑃 𝑋 = 2 = 𝑃 𝐶, 𝐶 = 1/4

𝑆 = 0,1,2

𝑝 𝑥 =

𝑝 0 = 𝑃 𝑋 = 0 = Τ1 4 = 0.25 𝑝𝑒𝑟 0 ∈ 𝑆

𝑝 1 = 𝑃 𝑋 = 1 = Τ1 2 = 0.50 𝑝𝑒𝑟 1 ∈ 𝑆

𝑝 2 = 𝑃 𝑋 = 2 = Τ1 4 = 0.25 𝑝𝑒𝑟 2 ∈ 𝑆
0 𝑝𝑒𝑟 𝑥 ∈ ℝ\𝑆



𝑋
ሺ𝑥, ሿ𝑥 + 𝑑𝑥

𝑋
𝑎, 𝑏

𝑃 𝑋 = 𝑥 =
𝑛𝑢𝑚𝑒𝑟𝑜 𝑑𝑖 𝑐𝑎𝑠𝑖 𝑓𝑎𝑣𝑜𝑟𝑒𝑣𝑜𝑙𝑖

𝑛𝑢𝑚𝑒𝑟𝑜 𝑑𝑖 𝑐𝑎𝑠𝑖 𝑝𝑜𝑠𝑠𝑖𝑏𝑖𝑙𝑖
=
1

∞
= 0



𝑋 𝑎, 𝑏 −∞ ≤ 𝑎 < 𝑏 ≤ ∞
𝑑𝑥

ሺ𝑥, ሿ𝑥 + 𝑑𝑥 𝑑𝑥

𝑝:ℝ → [0,1ሿ 𝑥 → lim
𝑑𝑥→0

𝑃 𝑥 < 𝑋 ≤ 𝑥 + 𝑑𝑥

𝑑𝑥

𝑥 𝑥



Ogni evento deve essere ricondotto all'unione, negazione o intersezione di intervalli

𝑃 𝑋 ≤ 𝑥 = න
−∞

𝑥

𝑝 𝑥 𝑑𝑥 = 𝐹𝑋 𝑥

𝑎, 𝑏 −∞ ≤ 𝑎 < 𝑏 ≤ ∞

𝑃 𝑎 ≤ 𝑋 ≤ 𝑏 = න
𝑎

𝑏

𝑝 𝑥 𝑑𝑥 = 𝐹𝑋 𝑏 − 𝐹𝑋 𝑎

𝑝 𝑥 ≥ 0
L'area totale sottesa alla funzione è uguale a 1, ossia:

න
−∞

+∞

𝑝 𝑥 𝑑𝑥 = 1

𝐹𝑋 𝑥



𝑋
0,120 𝑠



𝑐

න
−∞

+∞

𝑝𝑋 𝑡 𝑑𝑡 = 1

1 0,120

𝑐 120 𝑐 = 1 𝑐 =
1

120
𝑠−1

𝑋

𝑝𝑋 𝑡 = ቐ

0 𝑝𝑒𝑟 𝑡 < 0
Τ1 120 𝑝𝑒𝑟 0 ≤ 𝑡 ≤ 120
0 𝑝𝑒𝑟 𝑡 > 120

𝑃 45 ≤ 𝑋 ≤ 60 = 45׬
60
𝑝𝑋 𝑡 𝑑𝑡 = Τ15 120 = 0.125



𝑋

𝑥𝑖 𝑖 = 1,… , 𝑗, … 𝑝 𝑥𝑖
𝑋 𝑋 𝐸 𝑋

𝐸 𝑋 =෍

𝑖

𝑥𝑖𝑝 𝑥𝑖

𝑋
𝑝 𝑥 .

𝐸 𝑋 = න
−∞

+∞

𝑥𝑝 𝑥 𝑑𝑥



 𝑌 = 𝑎𝑋 + 𝑏 ⇒ 𝐸 𝑌 = 𝐸 𝑎𝑋 + 𝑏 = 𝑎𝐸 𝑋 + 𝑏

 𝑎 𝑃 𝑋 ≥ 𝑎 = 1 ⇒ 𝐸 𝑋 ≥ 𝑎
 𝑏 𝑃 𝑋 ≤ 𝑏 = 1 ⇒ 𝐸 𝑋 ≤ 𝑏
 𝑎, 𝑏 𝑃 𝑎 ≤ 𝑋 ≤ 𝑏 = 1 ⇒ 𝑎 ≤ 𝐸 𝑋 ≤ 𝑏

 𝑋𝐴 𝑋𝐵 𝐸 𝑋𝐴 + 𝑋𝐵 = 𝐸 𝑋𝐴 + 𝐸 𝑋𝐵
 𝑋𝐴, 𝑋𝐵 , … 𝐸 𝑋𝐴 + 𝑋𝐵 +⋯ = 𝐸 𝑋𝐴 + 𝐸 𝑋𝐵 +⋯



𝐸 𝑎1𝑋1 + 𝑎2𝑋2 +⋯+ 𝑎𝑛𝑋𝑛 = 𝑎1𝐸 𝑋1 + 𝑎2𝐸 𝑋2 +⋯+ 𝑎𝑛𝐸 𝑋𝑛



𝑋 𝑝 𝑥

𝜇 ≡ 𝐸 𝑋 𝑉𝑎𝑟 𝑋

𝑉𝑎𝑟 𝑋 = 𝐸 𝑋 − 𝜇 2

 𝑐 𝑃 𝑋 = 𝑐 = 1

 𝑌 = 𝑎𝑋 + 𝑏 𝑉𝑎𝑟 𝑌 = 𝑉𝑎𝑟 𝑎𝑋 + 𝑏 = 𝑎2𝑉𝑎𝑟 𝑋

 𝑋
𝑉𝑎𝑟 𝑋 = 𝐸 𝑋 − 𝜇 2 = 𝐸 𝑋2 − 𝐸 𝑋 2 = 𝐸 𝑋2 − 𝜇2



𝑋𝐴 𝑋𝐵

𝐶𝑜𝑣 𝑋𝐴, 𝑋𝐵 ≡ 𝐸 𝑋𝐴 − 𝐸 𝑋𝐴 𝑋𝐵 − 𝐸 𝑋𝐵 = 𝐸 𝑋𝐴𝑋𝐵 − 𝐸 𝑋𝐴 𝐸 𝑋𝐵

𝑉𝑎𝑟 𝑋𝐴 + 𝑋𝐵 = 𝐸 𝑋𝐴 + 𝑋𝐵 − 𝐸 𝑋𝐴 + 𝑋𝐵
2
=

= 𝐸 𝑋𝐴 − 𝐸 𝑋𝐴
2
+ 𝐸 𝑋𝐵 − 𝐸 𝑋𝐵

2
+ 2𝐸 𝑋𝐴 − 𝐸 𝑋𝐴 𝑋𝐵 − 𝐸 𝑋𝐵

𝑉𝑎𝑟 𝑋𝐴 + 𝑋𝐵 = 𝑉𝑎𝑟 𝑋𝐴 + 𝑉𝑎𝑟 𝑋𝐵 + 2 𝐶𝑜𝑣 𝑋𝐴, 𝑋𝐵



𝑋𝐴 𝑋𝐵

𝐸 𝑋𝐴 ∙ 𝑋𝐵 = 𝐸 𝑋𝐴 ∙ 𝐸 𝑋𝐵

𝐶𝑜𝑣 𝑋𝐴, 𝑋𝐵 = 0

𝑉𝑎𝑟 𝑋𝐴 + 𝑋𝐵 = 𝑉𝑎𝑟 𝑋𝐴 + 𝑉𝑎𝑟 𝑋𝐵



𝑘
𝑛

𝑝
𝑞 = 1 − 𝑝

𝑓𝑏 𝑘 𝑛, 𝑝 = ൝
𝑛
𝑘

𝑝𝑘𝑞𝑛−𝑘 𝑝𝑒𝑟 𝑘 = 0,… , 𝑛

0 𝑎𝑙𝑡𝑟𝑖𝑚𝑒𝑛𝑡𝑖

𝜇 = 𝑛𝑝 = ෍

𝑘=1

𝑛

𝑘
𝑛
𝑘

𝑝𝑘𝑞𝑛−𝑘

𝜎2 = 𝑛𝑝𝑞



𝑝 𝑝 𝑛𝑝 𝑛



𝑝 = 0.02

𝑐 = 1

•

•

𝐾



𝐾

𝐾 ~𝐵𝑖𝑛𝑜𝑚𝑖𝑎𝑙𝑒ሺ𝑛 = 10, 𝑝 = 0.02)

𝑃 𝑎𝑐𝑐𝑒𝑡𝑡𝑎𝑧𝑖𝑜𝑛𝑒 = 𝑃 𝐾 ≤ 1 = 𝑃 𝐾 = 0 + 𝑃 𝐾 = 1 ≈ 0.9838 = 98.4%
1.6%

𝑃 𝐾 = 0 = 0.817 (81.7%)
𝑃 𝐾 = 1 = 0.167 (16.6%)
𝑃 𝐾 = 2 = 0.015 (1.5%)
𝑃 𝐾 ≥ 3 = 0.001 (0.1%)



𝑛 𝑐 𝛼 𝛽.

𝛼

𝛽

𝑛 = 10, 𝑝 = 0.02 𝑃 𝑎𝑐𝑐𝑒𝑡𝑡𝑎𝑧𝑖𝑜𝑛𝑒 = 𝑃 𝐾 ≤ 1 = 98.4% rischio per il produttore molto basso
𝑛 = 10, 𝑝 = 0.10 𝑃 𝑎𝑐𝑐𝑒𝑡𝑡𝑎𝑧𝑖𝑜𝑛𝑒 = 𝑃 𝐾 ≤ 1 = 73.6% rischio per il cliente alto
𝑛 = 20, 𝑝 = 0.10 𝑃 𝑎𝑐𝑐𝑒𝑡𝑡𝑎𝑧𝑖𝑜𝑛𝑒 = 𝑃 𝐾 ≤ 1 = 39.2% rischio per il cliente un po’ più basso



𝑁 𝐷 𝑛
𝑛 𝐾

𝑁
𝐷

𝐷 𝑁

𝑛
𝑘

𝑘 𝑛

𝑁 − 𝑛
𝐷 − 𝑘

𝐷 − 𝑘 𝑁 − 𝑛



𝑓𝑖𝑝 𝑘 𝑁, 𝑛, 𝐷 =

𝑛
𝑘

𝑁 − 𝑛
𝐷 − 𝑘
𝑁
𝐷

𝑝𝑒𝑟 𝑘 = 0,… , 𝑛

0 𝑎𝑙𝑡𝑟𝑖𝑚𝑒𝑛𝑡𝑖

𝜇 =
𝐷𝑛

𝑁
𝜎2 =

𝐷 𝑁 − 𝐷 𝑛 𝑁 − 𝑛

𝑁2 𝑁 − 1



𝑐 = 1
•

•

𝐾



𝐾

𝐾~𝐼𝑝𝑒𝑟𝑔𝑒𝑜𝑚𝑒𝑡𝑟𝑖𝑐𝑎ሺ𝑁 = 100, 𝐷 = 2, 𝑛 = 10)

𝑃 𝑎𝑐𝑐𝑒𝑡𝑡𝑎𝑧𝑖𝑜𝑛𝑒 = 𝑃 𝐾 ≤ 1 = 𝑃 𝐾 = 0 + 𝑃 𝐾 = 1 ≈ 0.9909 = 99.1%
0.9%

𝑃 𝐾 = 0 = 0.809 ሺ0.817)
𝑃 𝐾 = 1 = 0.182 ሺ0.167)
𝑃 𝐾 = 2 = 0.009 ሺ0.015)
𝑃 𝐾 ≥ 3 = 0.000 (0.001)

𝑁 ≫ 𝑛



𝑝 = 𝐷/𝑁

𝑝 𝐷

𝑝 = 2%



𝑛 𝑛𝑝

𝑛 ≥ 20 𝑝 ≤ 1/20
𝑛 ≥ 100 𝑛𝑝 ≤ 10.



λ

𝑓𝑝 𝑘 𝜆 = ቐ
𝜆𝑘

𝑘!
exp −𝜆 𝑝𝑒𝑟 𝑘 = 0, 1,…

0 𝑎𝑙𝑡𝑟𝑖𝑚𝑒𝑛𝑡𝑖

𝜆 = 𝑛𝑝 > 0

𝜇 = 𝜆

𝜎2 = 𝜆



𝑝 = 0.002

𝑠 𝑛 = 1000 + 𝑠

𝐾

𝑛 𝑝
𝜆 𝑛𝑝 = 1000 + 𝑠 0.002



Per la soluzione, i pezzi efficienti sono 1000 + 𝑠 − 𝐾

La confezione è insufficiente quando 𝐾 > 𝑠

Dobbiamo quindi trovare il minimo 𝑠 per cui 

𝑃 𝐾 > 𝑠 < 0.0001

Usiamo la distribuzione di Poisson con il parametro aggiornato al variare di 𝑠.



𝑠 = 0, 𝜆 = 𝑛𝑝 = 2

𝑃 𝐾 > 0 = 1 − 0.135 = 0.865 > 0.0001



𝑘
𝑛 = 1001
𝜆=2.002

𝑛 = 1002
𝜆=2.004

𝑛 = 1007
𝜆=2.014

𝑛 = 1008
𝜆=2.016

𝑛 = 1009
𝜆=2.018

0 13.506488 13.479502 13.345379 13.318715 13.292104

1 27.039990 27.012923 26.877593 26.850529 26.823466

2 27.067030 27.066949 27.065737 27.065334 27.064877

3 18.062731 18.080722 18.170131 18.187904 18.205641

4 9.040397 9.058442 9.148661 9.166704 9.184746

5 3.619775 3.630623 3.685081 3.696015 3.706963

6 1.207798 1.212628 1.236959 1.241861 1.246775

7 0.345430 0.347158 0.355891 0.357656 0.359428

8 0.086444 0.086963 0.089595 0.090129 0.090666

9 0.019229 0.019364 0.020049 0.020189 0.020329

10 0.003850 0.003881 0.004038 0.004070 0.004102

11 0.000701 0.000707 0.000739 0.000746 0.000753

La tabella riporta 𝑃 𝐾 = 𝑘 in percentuale.



𝑛 𝑠

𝐾 > 1

𝐾 > 2

𝐾 > 7

𝐾 > 8

𝐾 > 9











𝑊 = logሺ𝑋)



𝑓𝑔 𝑥 𝜇, 𝜎 =
1

2𝜋𝜎
exp −

𝑥 − 𝜇 2

2𝜎2

𝑧 =
𝑥−𝜇

𝜎

𝑓𝑔 𝑧 0,1

𝑓𝑔 𝑧 0,1 =
1

2𝜋
exp −

1

2
𝑧2

𝐹𝑔 𝑧

𝐹𝑔 𝑧 = න
−∞

𝑧

𝑓𝑔 𝑡 0,1 𝑑𝑡 =
1

2𝜋
න
−∞

𝑧

exp −
1

2
𝑡2 𝑑𝑡

Densità di probabilità normale, o gaussiana, con μ =

0. Le tre curve corrispondono a σ = 0.5 (la campana

più alta e stretta), a σ = 1 (la densità normale

standard) ed a σ = 1.5 (la campana più bassa e

larga)





𝐿 = 50.00 ± 0.10 𝑚𝑚

49.90 𝑚𝑚 ≤ 𝐿 ≤ 50.10 𝑚𝑚

𝐿~𝑁 𝜇 = 50.02, 𝜎 = 0.04 𝑚𝑚



𝑧 = Τ𝑥 − 𝜇 𝜎 𝜇 = 50.02, 𝜎 = 0.04

49.90 𝑚𝑚 𝑧1 = −3.0
50.10 𝑚𝑚 𝑧2 = 2.0

𝑃 𝑍 ≤ 𝑧1 = 𝐹𝑔 −3.0 = 0.0013 𝑃 𝑍 ≤ 𝑧2 = 𝐹𝑔 2.0 = 0.9772

𝑃 𝑧1 ≤ 𝑍 ≤ 𝑧2 = 𝐹𝑔 2.0 − 𝐹𝑔 −3.0 = 0.9759

49.90 𝑚𝑚 ≤ 𝐿 ≤ 50.10 𝑚𝑚 0.9759.



✅

❌



𝜈 𝑌1, 𝑌2, … , 𝑌𝜈
𝜇 = 0 𝜎2 = 1 𝜒2

𝜒2 = 𝑌1
2 + 𝑌2

2 +⋯+ 𝑌𝜈
2

𝑓𝜒2 𝑡 𝜈 =
1

2
𝜈
2Γ

𝜈
2

𝑡
𝜈
2
−1 exp −

𝑡

2

Γ
𝜈

2
=

𝜈

2
− 1 ! 𝜈 Γ

𝜈

2
= 𝜋

𝜈−2 !!

2
𝜈−1
2

𝜈

𝜇 = 𝜈 𝜎2 = 2𝜈

𝜒2



𝜒2



 𝜈
 𝜒2



𝑋 𝐸 𝑋 = 𝜇 Var 𝑋 = 𝜎2

𝑋1, 𝑋2, … , 𝑋𝑛

𝑠2 =
1

𝑛 − 1
෍

𝑖=1

𝑛

𝑋𝑖 − ത𝑋 2



𝑍~𝑁ሺ0,1) 𝑌~𝜒2 𝜈 :

𝑇 =
𝑍

𝑌

𝜈

𝑓𝑆 𝑡 𝜈 =
1

𝜈𝐵
1
2
,
𝜈
2

1 +
𝑡2

𝜈

−
𝜈+1
2

𝐵

𝐵
1

2
,
𝜈

2
= ൘Γ

1

2
Γ

𝜈

2
Γ

1

2
+
𝜈

2

𝜇 = 0 𝜎2 =
𝜈

𝜈 − 2
, 𝜈 > 2



 𝜇 = 0
 𝜈
 𝜈 𝜈 → ∞ campioni di

praticamente coincidono



𝐹 𝜒2 𝑋1
𝑋2 𝜈1 𝜈2 𝐹 𝜈1, 𝜈2 :

𝐹 𝜈1, 𝜈2 =
𝑋1/𝜈1
𝑋2/𝜈2

𝑓 𝑥 = 0 𝑥 ≤ 0 𝑥 > 0

𝑓𝐹 𝑥 = 𝜈1
𝜈1
2 𝜈2

𝜈2
2

Γ
𝜈1 + 𝜈2

2

Γ
𝜈1
2

Γ
𝜈2
2

𝑥
𝜈1−2
2

𝜈1𝑥 + 𝜈2
𝜈1+𝜈2

2

Γ

𝜈1 𝜈2



𝜇 =
𝜈2

𝜈2 − 2
, 𝜈2 ≥ 3

𝜎2 =
2𝜈2

2 𝜈1 + 𝜈2 − 2

𝜈1 𝜈2 − 2 2 𝜈2 − 4
, 𝜈2 ≥ 5

𝜇 𝜎2

𝐹



𝑎, 𝑏

𝑓𝑟 𝑥 𝑎, 𝑏 =
1

𝑏−𝑎
𝑎, 𝑏 𝑓𝑟 𝑥 𝑎, 𝑏 = 0

𝐹𝑟 𝑥 𝑎, 𝑏 =
𝑥−𝑎

𝑏−𝑎
𝑎, 𝑏 𝐹𝑟 𝑥 𝑎, 𝑏 = 0 𝑥 < 𝑎 𝐹𝑟 𝑥 𝑎, 𝑏 = 1 𝑥 > 𝑏

𝜇 = 𝑎 + 𝑏 /2 𝜎2 = 𝑏 − 𝑎 2/12 𝜎 = 𝑏 − 𝑎 / 2 3

𝑧 = Τ𝑥 − 𝜇 𝜎

𝜇 = 0 𝜎 = 1 − 3, 3

𝑓𝑟 𝑧 − 3, 3 = Τ1 2 3 − 3, 3 𝑓𝑟 𝑧 − 3, 3 = 0



𝑓𝑡 𝑥 𝑎, 𝑏, 𝑐 =

2

𝑏 − 𝑎

𝑥 − 𝑎

𝑐 − 𝑎
𝑠𝑒 𝑎 ≤ 𝑥 ≤ 𝑐

2

𝑏 − 𝑎

𝑏 − 𝑥

𝑏 − 𝑐
𝑠𝑒 𝑐 ≤ 𝑥 ≤ 𝑏

0 𝑎𝑙𝑡𝑟𝑜𝑣𝑒



𝐹𝑡 𝑥 𝑎, 𝑏, 𝑐 =

1

𝑏 − 𝑎

𝑥 − 𝑎 2

𝑐 − 𝑎
𝑠𝑒 𝑎 ≤ 𝑥 ≤ 𝑐

1 −
1

𝑏 − 𝑎

𝑏 − 𝑥 2

𝑏 − 𝑐
𝑠𝑒 𝑐 ≤ 𝑥 ≤ 𝑏

0
1

𝑠𝑒 𝑥 < 𝑎
𝑠𝑒 𝑥 > 𝑏

𝜇 =
𝑎 + 𝑏 + 𝑐

3
𝜎2 =

𝑎2 + 𝑏2 + 𝑐2 − 𝑎𝑏 + 𝑎𝑐 + 𝑏𝑐
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𝑐 𝑐 = 𝑎 + 𝑏 /2

𝜇 =
𝑎 + 𝑏

2

𝜎 =
𝑏 − 𝑎

2 6

𝑧 = Τ𝑥 − 𝜇 𝜎

𝜇 = 0 𝜎 = 1 − 6, 6

𝑓𝑡 𝑧 6 =

1

6
+

1

6
𝑧 𝑠𝑒 − 6 ≤ 𝑧 ≤ 0

1

6
−

1

6
𝑧 𝑠𝑒 0 ≤ 𝑧 ≤ 6

0 𝑎𝑙𝑡𝑟𝑜𝑣𝑒



Distribuzione Ambiente Probabilità / densità Cumulata Inversa della cumulata

Binomiale MATLAB binopdf(x,n,p) binocdf(x,n,p) binoinv(q,n,p)

Python st.binom.pmf(x,n,p) st.binom.cdf(x,n,p) st.binom.ppf(q,n,p)

Ipergeometrica MATLAB hygepdf(x,N,D,n) hygecdf(x,N,D,n) hygeinv(q,N,D,n)

Python st.hypergeom.pmf(x,N,D,n) st.hypergeom.cdf(x,N,D,n) st.hypergeom.ppf(q,N,D,n)

Poisson MATLAB poisspdf(x,lam) poisscdf(x,lam) poissinv(q,lam)

Python st.poisson.pmf(x,lam) st.poisson.cdf(x,lam) st.poisson.ppf(q,lam)



Distribuzione Ambiente Probabilità / densità Cumulata Inversa della cumulata

Gaussiana MATLAB normpdf(x,mu,sigma) normcdf(x,mu,sigma) norminv(q,mu,sigma)

Python st.norm.pdf(x,mu,sigma) st.norm.cdf(x,mu,sigma) st.norm.ppf(q,mu,sigma)

Chi quadrato MATLAB chi2pdf(x,nu) chi2cdf(x,nu) chi2inv(q,nu)

Python st.chi2.pdf(x,nu) st.chi2.cdf(x,nu) st.chi2.ppf(q,nu)

t di Student MATLAB tpdf(x,nu) tcdf(x,nu) tinv(q,nu)

Python st.t.pdf(x,nu) st.t.cdf(x,nu) st.t.ppf(q,nu)

F di Fisher MATLAB fpdf(x,nu1,nu2) fcdf(x,nu1,nu2) finv(q,nu1,nu2)

Python st.f.pdf(x,nu1,nu2) st.f.cdf(x,nu1,nu2) st.f.ppf(q,nu1,nu2)

Triangolare MATLAB pdf(triM,x) cdf(triM,x) icdf(triM,q)

Python triP.pdf(x) triP.cdf(x) triP.ppf(q)

Rettangolare MATLAB unifpdf(x,a,b) unifcdf(x,a,b) unifinv(q,a,b)

Python st.uniform.pdf(x,a,b-a) st.uniform.cdf(x,a,b-a) st.uniform.ppf(q,a,b-a)




